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OBWIESZCZENIE
POLSKIEGO KOMITETU NORMALIZACJI, MIAR I JAKOSCI
z dnia 31 lipca 1985 r. T
w sprawie ogloszenia aktow prawnych w zakresie metrologii

Na podstawie art. 8 ust. 11 art. 12 ustawy z dnia 17 czerwca 1966 r. o miarach i narz¢gdziach pomiarowych
(Dz. U. z 1966 r. nr 23, poz. 148 i z 1972 r. nr 11, poz. 83) oraz art. 2 ust. | ustawy z dnia 29 marca 1972 r.
o utworzeniu Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar 1 Jakosci (Dz. U. z 1972 r. nr 11, poz. 821z 1979 r. nr 2,
poz. 7) oglasza si¢, co nastepuje:

§ 1. Ustanowione zostaly nastgpujace akty prawne w zakresie metrologii, zamieszczone w zalacznikach do
niniejszego Dziennika Normalizacjr i Miar:

Numer za- Numer Data
facznika do klasyhk_acp . Tytut aktu prawnego ustanowicnia aktu‘ od kiorej akt Uchyla akt prawny
Dz. Norm. metrologicznej rawnego . bowi
t Miar p g prawny 9 owia-
Zuje
1 2 3 4 5 6
| 3.1107/2 Zarzadzenie nr 18 Prezesa PKNMiJ 1985-07-31 1985-12-04 3,1107/1 z dnia
w sprawie ustalenta przepisow 24.05.1977 1. (Dz.
o sekundomierzach (stoperach) Norm. i Miar z
elektrycznych 1977 r. nr 14)
2 3.695/2 Zarzadzenie nr 19 Prezesa PKNMiJ 1985-07-31 1985-12-04 3,695/1 z dnia
w sprawie ustalenia przepiséw 12.02.1972 r. (Dz.
o wagach przenosnikowych Urz. CUJIM z
1972 r. nr 2)
3 3.6720/1 Zarzadzenie nr 20 Prezesa PKNM1iJ 1985-07-31 1985-12-04 —
w sprawie ustalenia przepisoOw
o wagach kwadrantowych
4 5,1107/2 Instrukcja nr 3 Prezesa PKNMilJ 1985-07-31 1985-12-04 5,1107/1 z dnia
o sprawdzaniu sekundomierzy 24.05.1977 r. (Dz.
(stoperow) elektrycznych Norm. i Miar z
1977 r. nr 15)
5 5.1330/1 [nstrukcja nr 4 Prezesa PKNMilJ 1985-07-31 1985-12-04 —
o sprawdzaniu czujnikow dZwig-
niowo-zgbatych z dziatkg ele-
mentarng o wartosci 0,01 mm,
0,005 mm lub 0.002 mm
Prezes

Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jakosci
wz. T. Podgorski
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ZARZADZENIE NR 18
PREZESA POLSKIEGO KOMITETU NORMALIZACJI, MIAR I JAKOSCI
z dnia 31 lipca 1985 r.
w sprawie ustalenia przepisow o sekundomierzach (stoperach) elektrycznych

Na podstawie art. 8 ust. 1 pkt | ustawy z dnia
17 czerwea 1966 1. o miarach 1 narz¢dziach pomia-
rowych (Dz. U. z 1966 r. nr 23, poz. 148 i z 1972 r.
nr 11, poz. 83) i art. 2 ust. | ustawy z dnia 29 marca
1972 r. o utworzeniu Polskiego Komitetu Normalizacji,
Miar i JakoSci (Dz. U. 2z 1972 r. nr 11, poz. 8212 1979 1.
nr 2, poz. 7) rzarzadza sig, co nastgpuje:

Postanowienia ogélne

§ [.1. Ustala sig¢ przepisy o sckundomierzach (stope-
rach) elektrycznych, zasilanych z zewngtrznego Zrédta
cz¢stotliwoscl wzorcowej, zwanych dalej .sekundomie-
rzami elektrycznymi®. ’

2. Preepisy obowigzujg w stosunku do sekundomie-
rzy elektrycznych stosowanych jako narzedzia pomiaro-
we uzytkowe, podlegajgce obowiazkowi okresowego
sprawdzania; w stosunku do sekundomierzy clektrycz-
nych o innym zastosowaniu przepisy maja charakter
zalecenia.

Okreslenia

§ 221. Sekundomierz elektryczny jest to
przyrzad do pomiaru przedzialdw czasu metodg zlicza-
nia wzorcowych przedziatow czasu, w ktorym zlicza-
nic dokonywane jest za pomocg ukfadu elektromecha-
nicznego, zasilanego pradem przemiennym o czgstotli-
wosel wzorcowej, a wartosé najnminiejsze) dziatki ele-
mentarnej jest nie wigksza niz | s 1 nie mniejsza niz
0,005 s. Zasadniczymi zespotami sekundomierza elek-
trvcznego sg: uktad napedowy, mechanizm zliczajaco-
-wskazujgcy oraz urzgdzenie kasujace. W sekundomic-
rzach elektrycznych z ukladem napgedowym porusza-
nym za pomocg silnika synchronicznego zasadniczym
zespotem jest ponadte urzadzenie do uruchamiania i za-
trzymywania mechanizmu zliczajgco-wskazujgcego.

2. Uktad napgdowy jest toelektromechanicz-
ny zespot sckundomierza zasilany pragdem przemiennym
o czestotliwo$ci wzorcowej i poruszajacy si¢ synchro-
nicznie z tym pragdem. Stuzy on do napedzania mc-
chanizmu zliczajyco-wskazujgcego.

3.Mechanizm zliczajaco-wskazujacy
jest to zespdt sekundomierza zliczajgcy w sposdb me-

chaniczny hiczbe wzorcowych przedziatdw czasu 1 wska-
zujacy wartos¢ zmierzonego przedziatu czasu za po-
mocg podziatki kreskowej i wskazowki albo podziatki
cylrowej. Wzorcowe przedzialy czasu stanowig wielo-
krotno$é lub podwielokrotnos¢ okresu przebiegu o czg-
stotliwosci wzorcowej albo sa réwne temu okresowi.

4 Urzgdzenie douruchamianiai za-
trzymywania mechanizmu zliczajgco-
-wskazujagcego (urzgdzenie do wyzwa-
1 ania)jesttoclektromechaniczny zesp6t sckundomie-
rza przeznaczony do uruchamiania mechanizmu zlicza-
1gco-wskazujacego w chwill poczatkowej mierzonego
przedziatu czasu i zatrzymywania w chwili koncowej
tego przedziatu.

5. Urzadzeniec kasujgce {(urzgdzenie
zerujace)jest to elektromechaniczny iub mecha-
nicsny zespodt sekundomierza umozliwiajacy doprowa-
dzenie urzadzenia zliczajaco-wskazujacego do potozenia
zerowego po dokonaniu pomiaru.

6. Scekundomierzelektryvezny wska-
z 0wk o wy jest to sckundomierz elektryczny 7z me-
chanizmem  zliczajgco-wskazujacym — wyposazonym
w podziatke kreskowsg i wskazowke. Jezeli sekundo-
mierz wyposazony jest w wigcej niz jedny podziatke
kreskowy 1 wskazdwke, 1o wskazOwka poruszajaca sig
najszybcicj zwana jest wskazowky gidwng, a odpowia-
dajgca jej podziatka — podziatka gléwng; pozostale
wskazoéwki 1 odpowiadajgce 1m podziatki zwigzane sg

7z licznikami obrotéw wskazoéwki gtéwnej. Sekundo-

mierz elektryczny wskazdwkowy moze by¢ wyposazo-
ny w podzialke cyfrowg zwigzang z licznikiem obrotdéw
wskazowki. ]

7.Sekundomicrz eclektryczny cyfro-
w v jest to sekundomierz elektryczny z mechanizmem
zliczajaco-wskazujgeym wyposazonym tylko w podzial-
k¢ cyfrowa.

8. Btgd wskazania sekundomicrza
elektryczneg ojest to roznica migedzy
wartoScig przedziatu czasu wskazang przez sekundo-
mierz a wartoscia poprawnag tego przedziatu. Biad
wskazania sprawnego sckundomierza clektrycznego jest
sumg biedu krotkoterminowege i bledu dtugotermino-
wego. W przypadku niesprawnosci sekundomierza mo-
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ga wystapi¢ dodatkowo blgdy wynikajace z niespraw-
nosci.

9.Btad krotkoterminowy sekund o-
mierza elektrycznego dr jest to czgsc bigdu
wskazania, ktéra ma istotne znaczenie przy pomiarze
krotkich przedziatow czasu. Na blad ten skladaja si¢
gléwnie: blad uruchamiania i zatrzymywania mechaniz-
mu zliczajaco-wskazujacego, wynikajacy z niejednako-
wego (przypadkowego) op6zZnienia chwili uruchomienia
i chwili zatrzymania wzgl¢dem chwili podania odpo-
wiedniego sygnatu (.start* lub ,stop“) na zaciski se-
kundomierza, btad zerowania, btad kwantowania pole-
gajacy na tym, ze zliczanie elementarnych wzorcowych
przedzialéw czasu odbywa si¢ z doktadnoscia do jedne-
go przedziahu (dotyczy sekundomierzy, w ktdérych wska-
zOwka lub cyfry poruszaja si¢ ruchem skokowym), biad
geometryczny spowodowany mimos$rodem podzielni
1 niero6wnomiernoscig podziatki (dotyczy sekundomie-
rzy wskazéwkowych). :

10. Btad dtugoterminowy sekundo-
mierza elektrycznegodr,jesttoczesé bledu
wskazania, ktéra ma istotne znaczenie przy pomiarze
dtugich przedziatow czasu. Btad ten wynika z biegdu
jednostki skali czasu odtwarzanej przez sekundomierz,
t]. z odstrojenia wzglednego czg¢stotliwosci wzorcowej
(czgstotliwosci pradu zasilajacego sekundomierz) i wy-
raza si¢ wzorem

dr, =Y, - 7
dzie: 1 — warto$é poprawna mierzonego przedziatu
g
i
czasu,
Y_ — Srednie odstrojenie wzgledne czestotliwo-
T

Sci wzorcowe] w przedziale czasu 7.

Il. Btad dtugoterminowy wzglegdny
sekundomierza elektrycznego &r,jest
to stosunck bigdu diugoterminowego sekundomierza
elektrycznego do warto$ci poprawnej mierzonego prze-
dzialu czasu. Btad ten jest jednocze$nie rOwny $rednie-
mu odstrojeniu wzglednemu czg¢stotliwosci wzorcowej
w mierzonym przedziale czasu

d7,
87, = =
r

T

12. Srednie odstrojenie czestotliwo-
$ ¢ i Af, w przedziale czasu 7 jest to roéznica migdzy
$rednig wartoscia poprawna pr czestotliwosci w tym
przedziale a warto$cia nominalna czgstotliwosci f

, A2 = for = I

13. Srednie odstrojenie wzgl¢gdne czg¢-
stotliwo$ci Y, wprzedziale czasu 7jest to stosu-
nek Sredniego odstrojenia czg¢stotliwosci w tym prze-
dziale do warto$ci nominalnej czgstotliwosci

Ay Syt
Y, = =
Ju Jn

Konstrukcja i wykonanie

§ 3.1. Podziatki sekundomierza elektrycznego wska-
zowkowego powinny byé robwnomierne, przy czym po-
dziatka gldéwna powinna byé wyrazona w sekundach,

a podziatki licznikow obrotéw wskazowki gldowne) —
w sekundach lub minutach.

2. W sekundomierzu elektrycznym wskazéwkowym
po skasowaniu wyniku pomiaru réznica migdzy poto-
zeniem wskazowki gléwnej a wskazem zerowym (tzw.
blad zerowania) nie powinna przekraczaé trzeciej czgsci
dziatki elementarne;j.

3. W sekundomierzu elektrycznym wskazéwkowym
potozenie wskazéwki licznika najnizszego rz¢du powin-
no odpowiada¢ polozeniu wskazéwki glownej z doklad-
noscig do trzeciej cz¢$ci dziatki, odpowiadajacej jed-
nemu obrotowi wskazéwki gléwnej. Analogicznie, po-
fozenie wskazowki licznika wyzszego rz¢du powinno
odpowiada¢ polozeniu wskazowki licznika bezpo$red-
nio nizszego rzgdu z dokladnoscia do trzeciej czg$ci
dziatki, odpowiadajacej jednemu obrotowi wskazéwki
licznika nizszego rz¢du.

4. Podziatka sekundomierza elektrycznego cyfrowe-

go powinna by¢ wyrazona w sekundach, sekundach

1 minutach lub sekundach, minutach i godzinach.
5. Sekundomierz elektryczny cyfrowy po skasowaniu
wyniku pomiaru powinien wskazywaé zero.

Oznaczenia

§ 4. Na seckundomierzu elektrycznym powinny byc
wykonane w sposOb trwaty i czytelny nastgpujace ozna-
czenia:

1) nazwa lub znak wytworcey,

2) numer fabryczny.

Biedy dopuszczalne

§ 5.1. Blad wskazania sekundomierza elektrycznego
nie powinien przekracza¢ wartosci dopuszczalnych po-
danych w fabrycznej instrukcji obstugi. Jednoczesnie
powinien on by¢ réwny sumie bigdu krotkotermino-
wego i dlugoterminowego.

2. Btad krotkoterminowy sekundomierza elektryczne-
go nie powinien przekracza¢ warto$ci podanej w fa-
brycznej instrukcji obstugi. W przypadku braku in-
strukcji nalezy przyjaé, ze blad ten nie powinien prze-
kracza¢ trzykrotnej wartosci dziatki elementarne;j.

3. Bityd dlugoterminowy wzgledny sekundomierza
elektrycznego potrzebny do oceny spetnienia wymaga-
nia zawartego w ust. | wyznacza si¢ jako $rednie od-
strojenie wzgledne cz¢stotliwosci wzorcowej (tj. czesto-
tliwosci pradu zasilajacego sekundomierz) w mierzo-
nym przedziale czasu.

Dokumentowanie wynikéw sprawdzenia

§ 6.1. Na dowdd stwierdzenia, e sekundamierz
elektryczny jest sprawny i spelnia wymagania niniej-
szych przepisbw, wydaje si¢ $wiadectwo sprawdzenia.

2. Swiadectwo sprawdzenia powinno zawieraé nastg-
pujace dane:

1) dane dotyczace sekundomierza (nazwg¢ wytwdrcy
albo nazwe lub typ sekundomierza, numer fa-
bryczny, wartos¢ dziatki elementarnej i zakres po-
miarowy),
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2) nazw¢ laboratorium, w ktorym dokonano spraw-
dzenia,

3) najistotniejsze wyniki sprawdzenia (wzirtoéé naj-
wigkszego blgdu krétkoterminowego, stwierdze-
nie, ze biad wskazania réwna si¢ sumie bl¢du
krotkoterminowego i dlugoterminowego, a blad
diugoterminowy wzgledny réwna si¢ Sredniemu
odstrojeniu  wzglednemu czgstotliwosci wzorco-
wej),

4) informacj¢ o temperaturze otoczenia, w ktorej
dokonano sprawdzenia,

5) zalecenie dotyczace okresOw sprawdzan.

3. Jezeli sprawdzony sekundomierz jest niesprawny,
mozna na zyczenie zglaszajacego wydaé zaswiadczenie
o niesprawnosci z podaniem glownych objawow nie-
sprawnosci.

Zalecane okresy sprawdzan

§ 7. W zaleznosci od stopnia uciazliwo$ci warunkow
uzytkowania zaleca si¢ sprawdzanie sekundomierzy
elektrycznych co 3 lub co 2 lata, albo co roku, a w przy-
padku bardzo uciazliwych warunkéw uzytkowania od-
powiednio czgsciej.

Postanowienia koricowe

§ 8.1. Traci moc zarzadzenie nr 71 Prezesa PKNiM
z dnia 24 maja 1977 r. w sprawie ustalenia przepisow
o stoperach kontrolnych elektrycznych wraz z zalacz-
nikiem (Dz. Norm. i Miar z 1977 r. nr 14, nr klas.
metrolog. 3,1107/1).

2. Zarzadzenie wchodzi w Zycie z dniem 4 grud-
nia 1985 r.

Prezes
Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jakosci
wz. T. Podgdrski
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ZARZADZENIE NR 19
PREZESA POLSKIEGO KOMITETU NORMALIZACJI, MiAR 1 JAKOSCI
z dnia 3! lipca 1985 r.
w sprawie ustalenia przepiséw o wagach przenosnikowych

Na podstawie art. 8 ust. | pkt 1 ustawy z dnia
17 czerwca 1966 r. o miarach i narz¢dziach pomiaro-
wych (Dz. U. z 1966 r. nr 23, poz. 14812 1972 r. nr 11,
poz. 83) i art. 2 ust. [ ustawy z dnia 29 czerwca 1972 r.
o utworzeniu Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar
i Jakosci (Dz. U. z 1972 r. nr 11, poz. 82 i z 1979 r.
nr 2, poz. 7) zarzadza sie, co nastg¢puje:

Postanowienia ogbine

§ 1.1. Ustala sie przepisy o wagach przenosniko-
wych,

2. Wagi przeno$nikowe powinny odpowiadaé posta-
nowieniom nast¢pujacych przepisdw, jezeli przepisy ni-
niejsze nie stanowia inaczej:

1) przepisdéw stanowiagcych zalacznik do zarzadzenia

nr 76 Prezesa PKNiM z dnia 3 sierpnia 1979 r.
w sprawie ustalenia przepisow ogélnych o wagach
prostodZzwigniowych  handlowych zwyczajnych
(Dz. Norm. i Miar nr 15, nr klas. metrolog.
3.61/4),

2) przepisOw stanowigcych zalacznik do zarzadzenia
nr 130 Prezesa PKNiM z dnia 17 wrze$nia 1973 r.
w sprawie ustalenia przepisOw o wagach uchyl-
nych ogdlnego przeznaczenia (Dz. Norm. i Miar
nr 45, nr klas. metrolog. 3,672/2),
zarzadzenia nr 32 Prezesa PKNMiJ z dnia 12 czerw-
ca 1984 r. w sprawie ustalenia przepisow o silo-
mierzach uzytkowych do pomiaru sit statycznych
(Dz. Norm. i Miar nr 8. ar klas. metrolog.
3,60121/2, zat. 4).

3. Typ wagi powinien by¢ zatwierdzony przez Polski
Komitet Normalizacji, Miar i Jakosci zgodnie z za-
rzgdzeniem Prezesa CUJIM z dnia 11 stycznia 1967 r.
w sprawie warunkOw i trybu zatwierdzania typu narzg-
dzi pomiarowych przeznaczonych do produkcji seryjnej
(Monitor Polski z 1967 r. nr 4, poz. 21, z 1970 r. nr 4,
poz. 39, z 1972 r. nr 53, poz. 285 1 z 1977 r. nr 1,
poz. 11).

3

~—~

Okreslenie

§ 2. Wagi przeno$nikowe s3 to wagi o dziataniu
automatycznym, wbudowane w przenos$nik tasmowy,

wyznaczajace mas¢ materiatu granulowanego przez cig-
gle sumowanie w czasie ruchu tasmy.

Rodzaje wag

§ 3. Wagi przeno$nikowe, ze wzgledu na sposéb su-
mowania masy materiatu, moga by¢ wykonywane jako:

1) wagi dodajace, w ktdérych material wazony jest
porcjami znajdujacymi si¢ na kolejnych, ustalo-
nych odcinkach tasmy, a wyniki poszczegdinych
wazell sg sumowane; s3 to wagi 2 okresowa re-
jestracja masy,
wagi catkujace. w ktdrych masa materialu sumo-
wana jest w wyniku catkowania wzgledem czasu
chwilowej wydajnosci przenoszenia matertatu
przez tas$me, rownej iloczynowi liniowego obcig-
zenia tasmy i jej predko$ci; sg to wagi z ciagly
rejestracja masy.

2

—

Konstrukcja i wykonanie

Zespoly skladowe

§ 4.1. Waga powinna sklada¢ si¢ z nastgpujacych
zespoléw i urzadzen:
1) pomostu,
2) urzadzenia wagowego do pomiaréw obcigzenia
pomostu,
3) przetwornika ruchu tasmy,
4) urzadzenia przetwarzajacego wartosci pomiarowe
1 sumujacego mase.
2. Dopuszczalne sg urzadzenia dodatkowe pomoc-
nicze nie wplywajace na wyniki pomiarow.

Pomost

§ 5. Pomost wagi przekazuje cigzar matenatu z ta-
$my do urzadzenia wagowego; mozZe on stanowic:

1) caty przeno$nik tasmowy,

2) cze$¢ przeno$nika, ktorego jeden lub kilka wspor-
nikow rolkowych jest podpartych lub zawieszonych na
wspdlnej ramie urzadzenia wagowego.

§ 6. Dtugos¢ pomostu, rowna potowie sumy odleg-
glosci migdzy skrajnymi wspornikami rolkowymi na
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pomoscie i odlegto$cr migdzy statymi wspornikami rol-
kowymi w sgsicdztwie pomostu, powinna by¢ konstruk-
cyjnie zabezpieczona przed zmiang w czasie uzytkowa-
nia wagi.

Powinna istnie¢ mozliwos¢ zabezpieczania cecha
urzgdzenia do ustalania lub regulacji dlugosci pomostu.

§ 7. Dopuszczalne liniowe obcigzenie pomiarowej
dlugosci pomostu nie powinno by¢ mniejsze niz do-
puszczalne maksymalne liniowe obcigZenie przeno$ni-
ka. Konstrukcja pomostu powinna umozliwia¢ umiesz-
¢zenie na nim wzorcoOw masy potrzebnych do sprawdza-
nia wagi.

§ 8. Konstrukcja wagi powinna umozliwia¢ chwilo-
we podniesienie tasmy nad pomostem, w celu oczysz-
czenia watkéw pomostu, 1 opuszczenie jej przy zacho-
waniu poprzedniego jej napigcia.

§ 9.1. Waltki wspornikdw tasmy na pomoscie i przy-
najmniej watki dwoch wspornikéw sasiadujacych z po-
mostem powinny obraca¢ si¢ swobodnie. Mimosrodo-
wos$¢ tych watkoéw nie powinna przekraczaé 0,5 mm.

2. W wagach klasy doktadnosci | rolki wspornikdw
taSmy, wymienione w ust. 1, powinny by¢ osadzone
na lozyskach kulkowych lub innych tozyskach podob-
nego tvpu. Mimosrodowos¢ tych rolek nie powinna
przekracza¢ 0,2 mm.

§ 10. Goérne tworzace rolek wspornikdow tasmy na
pomoscie i1 sasiadujacych z pomostem, przy obciazeniu
pomostu okoto 60% obciazenia maksymalnego, powin-
ny leze¢ praktycznie w jednej ptaszczyZnie. Odchylenie
od liniowosci tych rolek dla wag klasy doktadnosci |
nie powinno przekracza¢ 0,3 mm.

§ Il. Tasma na pomoscie i w jego sasiedztwie po-
winna by¢ plaska lub mieé ksztalt koryta o kacie kra-
wedzi bocznych nie wigkszym niz 30°.

§ 2. Pomost zawieszony powinien byé zaopatrzony
w ciggna wodzace do przenoszenia sit rozciagajacych,
zapobiegajace podazaniu pomostu za ruchem tasmy,
zaczepione przegubami umozliwiajagcymi swobodne pio-
nowe ruchy pomostu. Ciggna wodzace sa najczgsciej
rownolegle do tas$my, przy czym w przypadku pomostu
wzniesionego pod katem do poziomu dopuszcza sie po-
ziome usytuowanie ciggien. W obu przypadkach btad
usytuowania ciggien nie moze przekraczac¢ 1°.

Urzgdzenie wagowe

§ 13.1. Urzadzenie wagowe powinno stanowi¢ zespot
wagi nieautomatycznej i pod wzgledem konstrukcji
1 wykonania odpowiada¢ wymaganiom przepisow doty-
czacych tych wag. Informacje pomiarowe z tego urza-
dzenia powinny by¢ dostarczane do urzadzenia prze-
twarzajacego (§ 19).

2. Urzadzenie wagowe powinno zapewnié ciagle row-
nowazenie tadunku w zakresie co najmniej od zera do
obciazenia maksymalnego. Urzadzenie to powinno byé
zabezpieczone przed przypadkowymi przecigzeniami.

§ 14.1. Urzadzenie wagowe moze by¢ zaopatrzone
we wskaznik obcigzenia chwilowego, wywzorcowany
w jednostkach masy lub w procentach obciazenia ma-
ksymalnego.

2. Jezeli przenosnik dziala przy statej predkosci ta-
$my, to wskaznik (ust. 1) moze by wywzorcowany
w jednostkach wydajno$ci lub w procentach wydajnosci
maksymalnej. W tym przypadku na wskazniku powi-
nien by¢ napis: ,Wydajno$¢ przy predkosci tasmy

....... m/s".
3. Cze$¢ podziatki wskaZnika obcigzen lub wydaj-
nosci (ust. 1 i 2), zawarta migdzy wskazem zerowym

a wskazem odpowiadajacym 20% maksymalnego obcia-
zenia lub wydajnosci, powinna by¢ wyraznie odrdz-
niona od reszty podzialki.
4. Wskaznik obcigzenia chwilowego lub wydajnosci
{ust. 1 12) moze by¢ zastapiony lub uzupetniony przez:
1) urzadzenie sygnalizacyjne, uruchamiane przy
przekroczeniu obciazenia (wydajno$ci) powyze]
maksymalnego, lub przy spadku obcigzenia (wy-
dajnosci) ponizej minimalnego,
2) urzadzenie drukujace warto$ci obciazenia chwilo-
wego lub wydajnodci w funkcji czasu.
Urzadzenia te nie powinny wpltywaé¢ na wyniki pomia-
row.

Przetwornik ruchu tasmy

§ 15. Przetwornik ruchu tasmy powinien byé napg-
dzany przez taSm¢, a wytworzony w nim sygnal po-
miarowy dotyczacy przemieszczenia lub predkosci ta-
$my, powinien by¢ przekazywany do urzadzenia prze-
twarzajacego (§ 19). Konstrukcja przetwornika powin-
na uniemozliwia¢ znaczacy dla wynikdw pomiaré6w po-
$lizg w napgdzie od tasmy bez wzgledu na stan jej
obciazenia.

§ 16. Jezeli sygnal pomiarowy przetwornika jest nie-
ciagly, to kolejne impulsy powinny byé generowane
z czgstotliwo$cia odpowiadajaca przemieszczeniu tasmy
rbwnemu lub mniejszemu niz dlugo$¢ pomostu (§ 6).

Jezeli sygnal pomiarowy przetwornika jest ciagly, to
podczas czynnosci kontrolnych i regulacyjnych dopusz-
c¢za si¢ mozliwosé zastapienia go sygnalem zewngtrznym
(nie pochodzacym od przetwornika ruchu tasmy wagi).

§ 17. Polozenie przetwornika powinno by¢ takie,
aby dokladnie odtwarzal on predkos$¢ tasmy na po-
moScie wagi dla dowolnej wydajno$ci migdzy warto$cia
minimalna a maksymalna.

§ 18. Powinna istnie¢ mozliwo$¢ zabezpieczania ce-
cha przed dostgpem do czgSci regulacyjnych przetwor-
nika.

Urzadzenie przetwarzajace i sumujice mas¢

§ 19. Urzadzenie przetwarzajace 1 sumujgce masg
powinno dodawac¢ kolejne porcje Yadunku lub catkowa¢
chwilowa wydajno$¢ w czasie — na podstawie informa-
cji pomiarowych, dostarczonych przez urzadzenie wa-
gowe i przetwornik ruchu tasmy, a wyniki tych ope-
racji wskazywac¢ na liczydle masy.

§ 20. Liczydio masy powinno zapewniaé pewne, pro-
ste 1 niedwuznaczne odczytywanie wynikow i mieé
oznaczenie jednostki masy. Wskazania liczydla moga
by¢ analogowe lub cyfrowe.

§ 21.1. Waga powinna mieé¢ liczydlo masy, zwane
~Llownym®, wskazujace catkowita masg¢ przeniesionego
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przez tasme¢ tadunku. Liczydto to nie powinno miec

kasownika wskazafn na zero.
2. Zakres wskazan liczydfa gidéwnego powinien byé
co najmniej réwny masie materialu zsumowanego
w czasie dziesieciu godzin pracy wagi przy maksymalne;j
wydajnosci.
3. Warto$¢ dziatki elementarnej d, gtdwnego liczydta
masy powinna byé zawarta w nastgpujacych granicach:
1) dla wag klasy doktadnosci 1:
0,002% C ,<d<005% C_,.,

2) dla wag klasy doktadnosci 2:
0,004% C_,sd<0,1% C_, .,
gdzie C_, jest masa materialu zsumowanego
w czasie jednej godziny przy maksymalnej wydaj-
nosci.

§ 22.° W wadze poza gtdwnym liczydlem masy moga
by¢ stosowane dodatkowo nast¢pujgce liczydta masy:

1) porcjowe, z kasownikiem wskazan na zero, wska-
zujace masg tadunku zsumowanego w dowolnym
przedziale czasu: wartos¢ dziatki clementarnej te-
go liczydta jest rowna dzialce elementarnej liczyd-
la glébwnego 4.,
nastawne, stuzace do odwazania nastawionej war-
to$ci masy — tadunku, zmniejszajace wskazania
do zera, przy ktoérym nastgpuje sygnal np. zatrzy-
mujacy tasme¢; warto$¢ dziatki elementarnej tego
liczydta jest rOwna dziaice elementarnej liczydta
gldwnego 4,

3) zgrubne, bez kasownika wskazan na zero, wska-
zujace mas¢ tadunku zsumowanego w odpowied-
nio dlugim przedziale czasu; warto$¢ dziatki ele-
mentarnej tego liczydla powinna by¢ co najmniej
10-krotnie wieksza od dziatki elementarnej liczyd-
ta glownego 4.,

4) kontroine, wskazujace masg fadunku zsumowanego
w czasie kontroli lub regulacji wagi: warto$¢ dzial-
ki elementarnej dx tego liczydia jest mniejsza od
dziatki elementarnej liczydta gtownego d, i nie po-
winna przekraczaé nastepujacej cz¢sci minimalnej
masy sumowanej (§ 34):

a) 0.2% przy wskazaniu analogowym i 0,1% przy
wskazaniu cyfrowym dla wag klasy doktadnosci 1,

b) 04% przy wskazaniu analogowym i 0,2% przy
wskazaniu cyfrowym dla wag klasy dokfadno-
sci 2.

max

39
~—

§ 23.1. Liczydta masy (§ 21, 22), ktére sumuja je-
dynie dodatnte wartosci, powinny by¢ wylaczone przy
ruchu ta$my nie obciazonej. Wlaczanie i wylaczanie tych
liczydet powinno odbywac¢ si¢ samoczynnie, przy obcia-
Zeniu pomostu odpowiadajacym 5% wydajnos$ci maksy-
malnej odpowiednio przy wzroscie i spadku obcigzenia.

2. Liczydta masy, ktdre sumuja dodatnie i ujemne
wartosci, powinny byé podtaczone na state, bez wzgle-
du na obcigzenie ta$my. Wymaganie to nie dotyczy
liczydta kontrolnego (§ 22), ktore powinno by¢ wiacza-
ne przez operatora tylko na czas kontroli lub regula-
cji wagi.

§ 24.1. Waga powinna mie¢ urzadzenia zerujace od-
powiednie do zasady dziatania wagi, ktdre umozliwia

rbwnowazenie wptywu masy tasmy na wynik sumowa-
nia przy pelnym obrocie ta$my.

Urzadzenie to moze dziataé nieautomatycznie, pot-
automatycznie lub automatycznie i powinno by¢ wy-
posazone we wskaZznik wyzerowania.

2. Wskaznikiem wyzerowania moze by¢ kontrolne li-
czydto masy (§ 22) lub inne urzadzenie umozliwiajgce
wskazywanie zmiany masy sumowanej przy pelnym
obrocie ta$my.

Warto$¢ dziatki elementarnej d, wskaznika wyzero-
wania jest mniejsza niz dziatka elementarna licznika
gldwnego 4, i nie powinna przekraczaé¢ nastepujgcej
czedci masy zsumowanej w czasie godziny przy maksy-
malnej wydajnosci C_ :

1) 0,005% przy wskazaniu analogowym,

2) 0,0025% przy wskazaniu cyfrowym,

§ 25. Nicautomatyczne urzadzenie zerujgce regulo-
wane jest recznie przez operatora w czasie ruchu nie
obciazonej tasmy i moze mie¢ element regulacyjny prze-
stawiany w sposob ciggly lub nieciagly (skokowy).

Przestawienie elementu regulacyjnego o 10 mm lub
1/2 obrotu (gdy przestawiany jest on w sposdb ciagly
liniowo lub obrotowo) nie powinno powodowac w cza-
sie godziny wi¢kszej zmiany wskazania wagi niz:

1) 0,1% C,,, dla wag klasy dokfadnosci 1,

2) 02% C_, dla wag klasy dokladnosci 2.

Przestawienie elementu regulacyjnego o jedng dziat-
k¢ elementarna (gdy przestawiany jest on skokowo)
nie powinno powodowaé¢ w crzasie godziny wiekszej
zmiany wskazania wagi niz:

1) 0,01% °C,,. dla wag klasy doktadnosci I,

2) 0,2% C dla wag klasy dokfadnosci 2.

Kierunek, w ktorym nalezy dokonaé przestawienia
elementu regulacyjnego, powinien byé tatwy do usta-
lenia.

§ 26.1. Pélautomatyczne urzadzenie zerujace uru-
chamiane jest przez sygnal reczny i dziala samoczyn-
nie lub wskazuje warto$¢ wymaganej regulacji.

2. Automatyczne urzadzenie zerujace dziata samo-
czynnie przy ruchu tasmy nie obcigzonej. Powinna by¢
mozliwo$¢ wylaczania tego urzadzenia w czasie spraw-
dzania wagi.

3. Konstrukcja urzadzen wymienionych w ust. 1 i 2
powinna by¢ taka, aby:

1) nastawienie zera nastgpowato po catkowitej liczbie

obrotéw tasmy,

2) zakonczenie dziatania byto wskazywane,

3) granice ich regulacji byly wskazywane.

Urzadzenia te powinny umozliwia¢ regulacje zera
z bledem wyznaczonym w czasie jednej godziny dzia-
tania nie wigkszym niz:

1) 0,05% C,,, dia wag klasy doktadnosci 1,

2) 0,1% C,,, dla wag klasy dokladnosci 2.

§ 27.1. Wagi, w ktorych liczydio masy sumuje jedy-
nie dodatnie wartosci, powinny by¢ wyposazone w urzg-
dzenie kontroli zera z dodatkowym obciaznikiem o ma-
ste tOwne] 5% maksymalnego obciazenia wagi. Obcigz-
nik ten moze by¢ naktadany na pomost wagi lub jego
oddziatywanie moze by¢ stymulowane elektrycznie.
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2. Dziatanie urzgdzenia wymienionego w ust. | po-
winno byé nastepujace:

1) obciaznik powinien mie¢ stala mase, a miejsce

1 sposéb jego naktadania na pomost powinny
zabezpiecza¢ powtarzalne jego oddziatywanie na
urzadzenie wagowe,

2) naktadanie obcigznika moze by¢ mechaniczne lub
rgczne przy ta$mie nie obciazonej,

3) czynnosci kontroli zera powinny by¢ samoczynnie
zatrzymywane po przesuni¢ciu tasmy o ustalona
catkowitg liczbe obrotow,

4) po zakonczeniu kontroli zera powinna byé wska-
zywana liczba kontrolna, odpowiednia do masy
obcigznika 1 liczby obrotow tasmy.

§ 28. Wagi, w ktérych liczydio masy sumuje dodat-
nie i ujemne wartoéci, mogg by¢ wyposazone w urza-
dzenie kontroli zera z dodatkowym obcigznikiem (§ 27)
o masie rOwnej 5% lub 20% maksymalnego obciazenia
wagi.

Warunki zabudowy

§ 29.1. Miejsce zabudowy pomostu w przeno$niku
powinno by¢ oddalone co najmniej o 2 do 3 odsig-
poéw migdzywspornikowych od miejsca zsypu materia-
fu na ta$mg, od miejsca zrzutu materiatu z ta$my, od
urzgdzenia do napinania tasmy, od urzadzen prowadza-
cych tas$mg, od urzadzen skrobigcych tasme i od wklg-
stego miejsca zakrzywienia toru tasmy.

Tasma powinna spoczywaé¢ rOwnomiernie czg¢scia
prostoliniowa na wspornikach na pomoscie i na wspor-
nikach przylegtych przgsel. Podnoszenie si¢ ta$my
z tych wspornikéw na wklestym odcinku zakrzywione-
go toru taSmy jest niedopuszczalne.

Waga powinna by¢ zabudowana daleko od napedu
tasmy, aby napigcie tasmy w miejscu wagi nie ulegato
duzym zmianom. Jezeli tor tadmy si¢ wznosi, to waga
powinna by¢ umieszczona w najnizszej czeSci taSmy.

2. Podstawa wagi powinna by¢ sztywno potaczona
z fundamentem przenosnika lub jego stalowa podstawa,
tak aby przemieszczenia wagi wzgledem przenos$nika
byly uniemozliwione.

3. Waga powinna by¢ zabezpieczona przed korozja
1 chroniona przed wplywami atmosferycznymi (deszcz,
wiatr, promienie stoneczne) przez umieszczenie jej pod
dachem 1 oszalowanie §cianami lub umieszczenie w po-
mieszczeniu,

Czesci lub zespoty wagi wrazliwe na wplywy zewne-
trzne powinny by¢ zabudowane w ostonie.

4. Urzadzenie doprowadzajace materiat na taSme po-
winno by¢ dostosowane do zakresu wydajnoSci wagi
1 powinno dostarcza¢ go na taéme¢ w miar¢ mozliwosci
bez wstrzasow 1 uderzen, w sposob zapewniajacy réwno-
mierne w przyblizeniu obciaZenie tas$my.

W przypadku materiatéw pylistych, zbrylajacych sie,
trudno plynacych powinno by¢ zastosowane, w celu
rownomiernego podawania, dodatkowe urzadzenie, jak
podajniki §limakowe, kota komorowe, wibratory, mie-
szalniki itp.

§ 30.1. Masa tadmy na jednostke jej dtugosci powin-
na by¢ praktycznie stata. Laczenia tasmy nie powinny
powodowaé widocznych uderzen o pomost ani zakto-
cen w dzialaniu wagi. Laczenie powinno tworzy¢ linig
prosta, a kat migdzy laczeniem a wzdluzng krawedzig
taSmy nie powinien przekracza¢ 45°,

2. W wagach klasy doktadnos$ci 1 dtugo$¢ rozwinig-
tej taSmy nie powinna by¢ wigksza niz 100 m i taka,
aby czas petnego obiegu ta$my przy predkos$ci nomi-
nalnej nie byt dtuzszy niz 1,5 minuty.

W wagach klasy dokfadnosci 2 dtugo$¢ tasmy powin-

‘na by¢ taka, aby czas peinego obiegu tasmy przy pred-

kosci nominalnej nie byt dltuzszy niz 3 minuty.

Jezelt wymagania te nie mogg by¢ spetnione, to wagi
powinny by¢ wyposazone w polautomatyczne lub auto-
matyczne urzadzenie zerujace.

3. Predko$é tasmy w czasie wazenia nie powinna
rozni¢ si¢ o wigcej niz 5% od predkosci nominalnej.

4. Naciag taSmy powinien pozostawaé praktycznie
staty 1 by¢ wytworzony przez samoczynne urzadzenie
napinajace, np. za pomoca obcigznikdw.

Naciag tasmy powinien by¢ taki, aby w normalnych
warunkach pracy i przy dowolnym obcigzeniu nie wy-
stepowal poslizg miedzy tadma a bgbnem napgdowym.

5. Stosowane do ograniczenia ruchu tasmy na boki
urzadzenia kierujace tasme, jak np. rolki prowadzace,
powinny by¢ tak wbudowane, aby nie bytlo ujemnego
wpltywu na dziatanie wagi i dokladno$é¢ pomiaru.

Dopuszczalne jest stosowanie sygnalizacji lub zatrzy-
mywanie taémy za pomoca urzadzen kierujgcych taSme,
dziatajacych w przypadku zboczenia tasmy z toru lub
ie] zerwania.

6. W przypadku transportu materiatu przylepiajace-
go si¢ tasma powinna by¢ wyposazona w skuteczne
urzadzenia oczyszczajace tasme (np. skrobaki, walcowe
szczotki), przylegajace do tasmy w jej dolnej powrot-
nej czesei; urzadzenia te nie powinny uszkadzaé tasmy.

7. Nachylenie taémy na pomoscie 1 w jego sasiedz-
twie nie powinno przekraczaé:
1) 6° dla wag klasy dokladnosci 1,
2) 12° dla wag klasy doktadnoSci 2,
pod warunkiem Ze nie wyst¢puje poslizg migdzy
tasma a materiatem.

§ 31. W celu sprawdzenia wagi przeno$nikowej
w warunkach uzytkowania powinna by¢ w bezpoSred-
nim jej sasiedztwie zainstalowana waga kontrolna, prze-
znaczona do wazenia materiatu przed lub po jego przej-
$ciu przez wage przeno$nikowa, zaleznie od istniejacych
warunkéw miejscowych.

Srodki magazynowania i transportu materiatu w ilo-
$ci niezbednej do sprawdzenia, stosowane migdzy waze-
niami na obu wagach, powinny umozliwia¢ tatwe i nie-
zawodne stwierdzenie, Ze w tym czasie nie nastapila
zmiana masy materiatu. Srodki te powinny zapewnial
sprawdzanie wagi przenosnikowej w normalnych jej
warunkach uzytkowania.
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Oznaczenia .

§ 32.1. Na tabliczce znamionowej wagi powinny by¢
podane nastgpujace oznaczenia podstawowe:

1) nazwa lub znak producenta,

2) znak firmowy wagi,

3) numer fabryczny i rok wykonania, B

4) znak aprobaty typu ,PRL T ... “ %

5) oznaczenie klasy dokfadnosci ,,Klasa dokfadnosci

6) minimalna masa sumowana ,m_ . = ... kg®
lub t,

7) warto$¢ dziatki elementarnej gldéwnego liczydia
masy .d; = ......... kg® lub t,

8) nominalna predkos¢ tasmy .V = ... m/s",

9) wydajnos¢ maksymalna .Q_. = ... t/h",

10) wydajno$¢ minimalna .Q . = ... t/h*,

I1) obcigzente maksymalne Max = ......... kg™ lub t,

12) dtugos¢ pomostu ./ = ......... m*,

13) napis: ,Nastawienie zera co ..... godz. Kontrola
zera trwa ... obicgi tasmy”.

2. Tabliczka znamionowa powinna by¢ uzupelniona
0 nast¢pujace oznaczenia, jezeli wynika to z decyzji
o zatwierdzeniu typu:

1) warto$¢ dziatki elementarnej liczydla kontrolnego

Ao = kg*,

2) warto$¢ dzialki elementarnej wskaznika wyzero-
wania .do, = ....... kg®,

3) liczba kontrolna ....... kg“ lub t,

4) zakres temperatury pracy wagi ,........ °C/....... °C",

5) liczba wazeh na godzing (dla wag dodajacych).

3. Na liczydtach 1 wskaznikach wagi powinny by¢
oznaczone jednostki miary.

4, Na wadze powinny by¢ wykonane wszystkie inne
oznaczenia lub napisy podane w decyzji o zatwierdze-
niu typu.

5. Oznaczenia powinny byé trwale 1 wyraZzne, pozwa-

lajace na latwe odczytanie w normalnych warunkach

uzytkowania wagi. Oznaczenia powinny byé zgrupowa-
ne w widocznym miejscu wagi na tabliczce lub na urza-
dzeniu wskazujgcym.

Tabliczka z oznaczeniami powinna by¢ zabezpieczo-
na cechg uniemozliwiajaca jej zdjgcie.

Wymagania metrologiczne

§ 33.1. Wagi przenosnikowe dzieli si¢ na dwie klasy
dokfadnosci: 1 1 2,

2. Graniczne dopuszczalne bledy wskazan masy —
dodatnie lub ujemne, przy legalizacji i w uzytkowaniu
(obiegowe), dla masy m réwnej lub wigkszej minimal-
nej masie sumowanej m_; , wyznaczonej przy wydajno-
sci miedzy 20% a 100% wydajnosci maksymalnej Q
podane sa w tablicy.

3. Wskazane lub drukowane wyniki uzyskane dla tej
samej masy sumowanej przez r0zne urzadzenia wska-
zujace lub drukujgce tej samej wagi, nie powinay byé
obarczone bledami przekraczajacymi granice podane
w ust. 2.

Réznice migdzy tymi wynikami nie powinny przekra-
cza¢ bezwzglednej wartosci granic biedow.

max

Klasa doktadnosci 4’ 1 2

Granice bleddw przy legalizacji

dla wag ze wskazaniem analo-
gowym 0,005 m 0,0l m
dla wag ze wskazaniem cy-
frowym 0,005 m + 1d |00l m + 1d
Granice bledoéw obiegowych

' dla wag ze wskazaniem analo-

! gowym 001 m 002 m
dla wag ze wskazaniem cyfro-
wym 00l m + 1d 02 m+ Id

d — warto$¢ dziatki liczydla masy, stosowancgo przy spraw-

dzaniu wagi

§ 34. Minimalna masa sumowana m_ powinna by¢
co najmniej rowna wigkszej z nastgpujacych wartosdci:

1) masie zsumowanej przy maksymalnej wydajnosct
f)rzy jednym obrocie ta$my,

2) 2% masy zsumowanej w czasie jednej godziny

przy maksymalnej wydajnosci C _lub masa row-
na 200 dziatkom elementarnym gtownego liczydia

masy d; — dla wag klasy dokfadnosci 1,

3) 1% masy zsumowanej w czasie jednej godziny

przy maksymalnej wydajnosci € lub masa réw-

na 100 dziatkom elementarnym gtéwnego liczydia
masy d, — dla wag klasy dokladnosci 2.

§ 35.1. Po catkowitej liczbie obiegbw ta$my nie ob-
clazonej zmiana wskazania zera nie powinna przekra-
czad nastgpujacych warto$ci wyrazonych w procentach
masy zsumowanej przy maksymainej wydajnosci w cza-
sie sprawdzania: .

1) 0,05% dla wag klasy dokladnosci I,

2) 0.1% dla wag klasy dokladno$ci 2.

2. W przypadku urzadzenia kontroli zera z dodat-
kowym obciaznikiem (§§ 27, 28) wymieniona w ust. |
zmiana wskazania zera stanowi maksymalng dopusz-
czalna 7miang liczby kontrolne;j.

§ 36. Rozrzut wskazan wagi, wyrazony jako maksy-
malna réznica migdzy bledami wzglgdnymi kilku po-
miarow, wykonywanych przy praktycznie jednakowe
wydajnosci, dla zblizonej masy materiatu 1 w tych sa-
mych warunkach, nie powinien przekracza¢ bezwzgled-
nej wartodci granic bledow (§ 33).

§ 37. Pobudliwo$¢ wskaznika wyzerowania powinna
by¢ taka, aby przy sprawdzaniu wyzerowania, przy
catkowitej liczbie obrotéw tasmy w czasie okoto 3 mi-
nut, otrzyma¢ wyrazng rdznice wskazan przy wadze
nie obciazonej i po zmianie obcigzenia pomostu o na-
stepujaca warto$¢, wyrazong w procentach obcigzenia
maksymalnego:

1) 0,05% dla wag klasy dokfadnosci 1,

2) 0,1% dla wag klasy dokladnosci 2.

§ 38. Rozrzut wskaznika wyzerowania, wyrazony ja-
ko maksymalna rdéznica wskazan z pigciu kolejnych
sprawdzenn wyzerowania, wykonanych przy catkowitej
liczbie obrotéw ta$my w czasie okolo 3 minut kazde,
nie powinien przekraczac¢ nastgpujacych wartosci, wy-
razonych w procentach masy zsumowanej w czasie
| godziny przy maksymalnej wydajnoéci C_,

1) 0,0035% dla wag klasy dokladnosci I,

2) 0,007% dla wag klasy doktadno$ct 2.
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Dokumentowanie wynikow sprawdzenia

w1 Dowodem legalizacji wagi jest $wiadectwo
egalizacy,
2. Przy legalizacji wagi nalezy zabezpieczy¢ cecha:

1} potaczenie tabliczki znamionowej z waga,

2) pofaczenie liczydta mocy z waga 1 jego zamknig-
cie,

3) glowicg (urzadzenie przetwarzajace 1 sumujgce)
wagi w sposob okre§lony w decyzji o zatwier-
dzeniu typu,

4) elementy lub zespoty ustalajace diugo$¢ pomostu
wagl,

Zakres stosowania

§ 40.1. Wagi przeno$nikowe klasy dokiadnosci
I moga byé stosowane we wszystkich dziedzinach go-
spodarki narodowej, w tym takze do celow okre§lonych
w art. 6 ust, 1 ustawy z dnia 17 czerwca 1966 r. 0 mia-
rach 1 narzgdziach pomiarowych (Dz. U. nr 23,
poz. 148).

2. Wagi przenosnikowe klasy dokfadnosci 2 dopusz-
cza si¢ do stosowania jako wagi uzytkowe do kontro-
li i regulacji proceséw technologicznych w produkcji
pod warunkiem, Ze spelniaja one wymagania w za-
kresie doktadnosci wazenia dla danego procesu techno-
logicznego.

Okres waiznoSci legalizacji

§ 41. Okres waznosci legalizacji wag przeno$niko-
wych trwa 3 lata liczac od dnia | stycznia tego roku,
w ktorym legalizacja zostala dokonana.

Postanowienie przejsciowe

§ 42. Wagi zalegalizowane przed wejSciem w zZycie
niniejszych przepisoOw, a nie odpowiadajace wymaga-
niom tych przepiséw, moga by¢ nadal legalizowane
wedlug przepisOw, na podstawie ktorych zostaty zale-
galizowane pierwotnie.

Postanowienia koricowe

§ 43.1. Traci moc zarzadzenie nr 9 Prezesa CUJIM
z dma 12 lutego 1972 r. w sprawie ustalenia prze-
pisow o wagach przenosnikowych wraz z zatacznikiem
(Dz. Urz. CUJIM nr 2 (2011), poz. 3.695/1).

2. Zarzadzenie wchodzi w zycie z dniem 4 grud-
nia 1985 r.

Prezes
Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i1 Jakosci
wz. T. Podgorski
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ZARZADZENIE NR 20
PREZESA POLSKIEGO KOMITETU NORMALIZACJI, MIAR 1 JAKOSCI
z dnia 31 lipca 1985 r.
w sprawie ustalenia przepisow o wagach kwadrantowych

Na podstawie art. 8 ust. 1 pkt 1 ustawy z dnia
17 czerwca 1966 r. o miarach i narzgdziach pomiaro-
wych (Dz. U. z 1966 r. nr 23, poz. 1481z 1972 r. nr 11,
poz. 83) i art. 2 ust. | ustawy z dnia 29 czerwca 1972r.
o utworzeniu Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar
i Jakosci (Dz. U. z 1972 r. nr 11, poz. 82 i z 1979 r.
nr 2, poz. 7) zarzadza si¢, co nastgpuje:

Postanowienia ogolne

§ 1.1. Ustala si¢ przepisy o wagach kwadrantowych,
zwanych dalej ,,wagami®.

2. Wagi powinny odpowiada¢ wymaganiom przepi-
séw stanowiacych zalacznik do zarzadzenia nr 130 Pre-
zesa PKNIM z dnia 17 wrzednia 1973 r. w sprawie
ustalenia przepisOw o wagach uchylnych ogdlnego prze-
znaczenia (Dz. Norm. i Miar nr 45, nr klas. metrolog.
3.672/2), jeieli przepisy niniejsze nie stanowig inaczej.

3. Przepisy maja zastosowanie przy produkcji wag,
zatwierdzeniu ich typu oraz przy sprawdzaniu wag bg-
dacych w uzytkowaniu.

Okreslenie i zakres stosowania

§ 2.1. Wagi kwadrantowe s3 to jednodZwigniowe
wagi uchylne specjalnego przeznaczenia, stuzace do wy-
znaczania masy liniowej (masy metra) przgdzy, niedo-
przgdu lub ta$my przez wazenie probek o okreslonej
dtugosci.

2. Wagi przeznaczone sg do stosowania w przemysle
wiokienniczym.

Konstrukcja i wykonanie

Czeéci skladowe

§ 3. W sklad wagi wchodza nastg¢pujace zespoly:
1) podstawa wagi,
2) diwignia uchylna z haczykiem do zawieszania ta-
dunku,
" 3) podzielnia.

Podstawa wagi

§ 4.1. Podstaw¢ wagi powinna stanowi¢ sztywna
konstrukcja, na ogot w formie odlewu, stuzaca do za-
montowania w niej lozyska diwigni i podzielni.

3 4 b)

Waga uchylna kwadrantowa o znaku fabrycznym WKP-4: / — pod-

stawa, 2 — podziatka, 3 — przeciwcigzar, 4 — dzwignia. 5 — tacz-
nik, 6 — haczyk, 7 — dzwignia hamulca, 8 — o$ka, 9 — tozysko kul-
kowe, 10 — rami¢ wskazowki, 1/ — obciaznik, 12 — wskazoéwka

2. W podstawie wagi powinny byé zamocowane ndz-
ki regulacyjne i wskaznik poziomu, stuzace do regula-
cji poziomu polozenia podstawy.

3. W gbrnej czgsci podstawy wagi powinno by¢ za-
montowane tozysko dZwigni uchylnej, typu kulkowego,
umozliwiajagce swobodne uchylanie dZzwigni o kat co
najmniej 90° z minimalnymi oporami tarcia.

4. W podstawie wagi powinien byé zamontowany ha-
mulec uruchamiany przez operatora, dziatajacy na oske
dzwigni, stuzacy do ttumienia wahan dZzwigni w po-
fozeniu réwnowagi.

Diwignia uchylna

§ 3.1. Dzwignia uchylna, na pionowym ramieniu
wskazowki, powinna mie¢ staly obcigznik, ustalajgcy
czuto$¢ wagi (zakres podziatki). Dopuszcza si¢, aby na
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trzpieniu obciaznika byl osadzony dodatkowy obcigz-

nik w formie krazka z otworem, dostosowany do do-

datkowej podziatki rozszerzajacej zakres pomiarowy
wagi.

2. Na tadunkowym ramieniu dZwigni powinna by¢
zawieszona przegubowo no$nia fadunku w formie ha-
czyka. '

3. Na dzwigni powinien by¢ zamocowany przeciw-
cigzar do regulacji zerowego wskazania wagi.

Podzielnia

§ 6.1. Na podzielni powinna by¢ wykonana jedna

lub dwie podziatki wyrazone w texach, gdzie
I tex = 107 g/m

Kazda z podziatek dostosowana jest do probek
o okre$lonej dlugosci. Dlugos¢ probki powinna byé
przy odpowiedniej podzialce oznaczona w sposéb jed-
noznaczny.

Obie podziatki moga by¢ dostosowane do probek
o jednakowej dlugosci. W tym przypadku podziatka
podstawowa oznaczona jest litera 4, a podziatka do-
datkowa o wigkszym zakresie pomiarowym, stosowana
po nalozeniu dodatkowego obciaznika na ramieniu
wskazowki (§ 5 ust. 1), oznaczona jest litera B.

2. Obcigzenie Q wagi w gramach, odpowiadajgce da-
nemu wskazaniu W w texach na podziatce dostosowa-
nej do probek o dlugosci L w metrach, wyznacza si¢
z zaleznoSci

Q=107 -WwW- L

3. Podstawa podziatki powinien by¢ tuk wsparty na
kacie okoto 90°. Podzialka moze byé nicjednostajna,
a w zakresie podziatki moga by¢ dziatki elementarne
o roznej wartosci. Wskaz zerowy obu podziatek powi-
nien by¢ wspdlny. Na poczatku podziatka moze nie
mie¢ kresek.

4. Odlegto$¢ miedzy plaszczyzna podzielni a rucho-
ma wskazéwka nie powinna przekracza¢ 5 mm.

Oznaczenia

§ 7.1. Na tabliczce znamionowej trwale zamocowa-
nej do podstawy wagi powinny by¢ umieszczone na-
stgpujace oznaczenia:

1) nazwa lub znak zakiadu wytworczego,

2) znak fabryczny wagi,

3) nadany znak typu,

4) numer fabryczny i rok produkcji.

2. Na podzielni, przy podziatce powinno by¢ podane
oznaczenie jednostki oraz dlugosci probki w formie:

“

Jtex przy L = ... m",

Wymagania metrologiczne

§ 8.1. Graniczny dopuszczalny btad wskazania wagi
nowej i w uzytkowaniu wynosi 30,5 wartosci dziatki
elementarnej obowiazujacej w danym przedziale po-
dziatki.

2. Rozrzut wskazan wyrazony maksymalng rdznicg
wskazafi przy tym samym obcigZzeniu nie powinien
przekracza¢ bezwzglednej wartosci granicznego dopusz-
czalnego blgdu wskazania.

3. Pobudliwosé wagi powinna by¢ taka, aby zmiana
obciazenia odpowiadajaca 1,2 dziatki elementarnej przy
danym obcigzeniu spowodowata zmiang wskazania co
najmniej o | dziatk¢ elementarna.

Postanowienie koncowe

§ 9. Zarzadzenie wchodzi w zycie z dniem 4 grud-
nia 1985 r.

Prezes
Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jakosci
wz T. Podgorski
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INSTRUKCJA NR 3
PREZESA POLSKIEGO KOMITETU NORMALIZACJI, MIAR I JAKOSCI
z dnia 31 lipca 1985 r.
o sprawdzaniu sekundomierzy (stoperéw) elektrycznych

Na podstawie art. 8 ust. 1 pkt 1 ustawy z dnia
I7 czerwca 1966 r. o miarach i narz¢dziach pomiaro-
wych (Dz. U. z 1966 r. nr 23, poz. 148 i z 1972 r. nr 11,
poz. 83) 1 art. 2 ust. | ustawy z dnia 29 marca 1972 r.
o utworzeniu Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar
1 Jako$ci (Dz. U. 21972 1. nr 11, poz. 82iz 1979 r. nr 2,
poz. 7) wydaje si¢ nastgpujaca instrukcje:

Przedmiot sprawdzania

§ 1.1. Instrukcja dotyczy sprawdzania sekundomie-
rzy (stoperow) elektrycznych, zasilanych z zewngtrzne-
go Zzrodta czgstotliwosci wzorcowej, zwanych dalej ,,se-
kundomierzami elektrycznymi®.

2. Instrukcja obowiazuje w stosunku do sekundo-
mierzy elektrycznych stosowanych jako narzgdzia po-
miarowe uzytkowe, podlegajacych obowiazkowi okre-
sowego sprawdzania; w stosunku do sekundomierzy
elektrycznych o innym zastosowaniu ma charakter za-
lecenia.

3. Sekundomierze elektryczne powinny odpowiada¢
wymaganim zarzadzenia nr 18 Prezesa Polskiego Ko-
mitetu Normalizacji, Miar 1 Jakos$ci z dnia 31 lipca
1985 r. w sprawie ustalenia przepisow o sekundomie-
rzach (stoperach) elektrycznych (Dz. Norm. i Miar
nr 10 zat., nr 1 nr, klas. metrolog. 3,1107/2).

Narzedzia pomiarowe i urzadzenia pomiarowe
pomocnicze stosowane do sprawdzania

§ 2.1. Do sprawdzania sekundomierzy elektrycznych
zasilanych ze 7rodia czgstotliwosci wzorcowej 50 Hz
$3 potrzebne:

1) czgstoSciomierz-czasomierz kontrolny — eta-
lon IV rz¢du o niedoktadnosci czgstotliwos$ci wew-
n¢trznego generatora kwarcowego nie wigkszej niz
107 i rozdzielczo$ci pomiaru przedziatdéw czasu
nie gorszej niz | ps: zakresy pomiarowe powinny
obejmowaé przedziaty (40 = 60) Hz 1 (0 =+ 1000) s;
powinna istnie¢ mozliwo$¢ pomiaru okresu Sred-
niego dla liczby co najmniej 10 okreséw,

2) generator akustyczny o niestatosci czgstotliwosci
nie wigkszej niz 2-10* w ciggu 15 min i zakresie
czgstotliwo$ci obejmujacym przedziat (40 + 60) Hz,

3) wzmacniacz mocy z transformatorem podwyzsza-
jacym napigcie o parametrach: zakres czgstotli-
wosci obejmujacy przedzial (40 =+ 60) Hz, regu-
lowana moc i napigcie wyjSciowe na obciazeniu
rzgdu kilku kilooméw, przy czym maksymainc
warto$ci odpowiednio nie mniejsze niz 25 W
i 250 V, wspdtczynnik znieksztatcen harmonicz-
nych nie wickszy niz 10%,

4) woltomierz napigcia przemiennego o zakresie po-
miarowym co najmniej (0 <+ 250) V w pasmie
czestotliwoéci (40 +60) Hz, klasy doktadnosci 1,
ukfad sterowania, tj. uktad do podawania sygna-
Yow ,start” i .stop” jednocze$nie na sekundomierz
sprawdzany i czestoSciomierz-czasomierz kontrol-
ny, o bledzie jednoczesnoSci nie wigkszym niz
+1 ms. Uklad ten powinien dostarczaé roznych
rodzajow sygnatéw ,start” i ,stop“ do uruchamia-
nia 1 zatrzymywania sekundomierza, tj. sygnalow
o postaci zarOwno pojawienia sig¢, jak 1 zaniku na-
pigcia, przy czym powinna istnie¢ mozliwos$¢ wy-
boru rodzaju napigcia przemiennego lub statego
o typowych warto$ciach, oraz odpowiednich sy-
gnatow do uruchamiania i1 zatrzymywania zastoso-
wanego czesto$ciomierza-czasomierza kontrolne
go, tj. sygnatow dostosowanych do rodzaju stero-
wania pomiarem czasu — przez oddzielne wejscia
~start® i ,stop” lub przez jedno wejscie. Uklad
powinien rowniez dostarcza¢ typowych napigé do
kasowania sekundomierzy.

2. Zaleca si¢ stosowanie, w miar¢ mozliwosci, za-
miast generatora wymienionego w ust. 1 pkt 2 — syn-
tezera lub dzielnika czgstotliwosci wzorcowej, albo ge-
neratora akustycznego synchronizowanego czgstotliwo-
$cig wzorcowa o niedokladnos$ci nie wigkszej niz
£1-107. Wskazane jest rOwniez stosowanie, zamiast
zestawu generator-wzmacniacz wymienionego w ust. |
pkt 2 1 3, jednego generatora mocy o rdwne=waznych
parametrach.

3. Do sprawdzania sekundomierzy elektrycznych za-
silanych ze ZrOdia czgstotliwo$ci wzorcowej innej niz
50 Hz potrzebne sa narzedzia pomiarowe i urzadzenia
pomiarowe pomocnicze takie, jak podano w ust. 112,
z tym, Ze ich zakres czg¢stotliwosdci powinien by¢ dosto-
sowany do danej czgstotliwo$ci wzorcowe;j.

5

—



S1107/2

INSTRUKCJA O SPRAWDZANIU SEKUNDOMIERZY (STOPEROW) ELEKTRYCZNYCH 2

Czynno$ci sprawdzania

§ 3. Sprawdzanie sekundomierzy elektrycznych obej-
muje nast¢pujace czynnosci:

1y ogledziny zewngtrzne,

2y sprawdzanic prawidtowodci dzialania,

3) sprawdzanic metrologiczne.

Przebieg sprawdzania

Ogledziny zewngtrzne

§ 4.1. W 1oku oglgdzin zewnetrznych nalezy spraw-
dzié. czy sekundomicrz clektryczny:

1) odpowiada wymaganiom § 3 ust. 11 4 oraz § 4

przepisOw wymienionych w § 1 ust. 3,

2) nic ma widocznych uszkodzen mechanicznych.

2. W sazie stwierdzenia, z¢ wymagania nie sg spel-
nione lub wysicpujg uszkodzenia mechaniczne, nalezy.
w zaleznosci od rodzaju nieprawidtowosci lub uszko-
dzenia, odstapi¢ od dalszego sprawdzania lub konty-
nuowaé sprawdzanie.

Sprawdzanie prawidtowosci dziatania

§ 5.1. W celu dokonania sprawdzema prawidlowosci
dzialania sekundomierza elektrycznego nalezy dolaczyc
2o do Zrodia zasilania o napigciu i czgstotliwosci zgod-
nvm z podanymi w instrukcji obstugi lub. w razie bra-
ku instrukcji, z opisem na sekundomierzu i sprawdzi¢,
czv spetnia on prawidlowo wszystkie swoje funkcje.
W szezegdlnoscl nalezy sprawdzi¢, czy sekundomierz:

1) odpowiada wymaganiom § 3 ust. 2, 3 i 5 prze-

pisoOw wymienionych w § 1 ust. 3,

2) dziala poprawnie przy sterowaniu roznego rodzaju
sygnatami ,start” 1 .stop”, przewidzianymi w in-
strukcji obstugi lub wynikajacymi z opisu na se-
kundomierzu. przy czym nalezy sprawdzi¢ wszys-
tkie zaciski sterowania,
nie ma jakichkolwiek uszkodzen objawiajacych si¢
w czasie dokonywania za jego pomocg pomiarow.

2. W razie stwierdzenia istotnych nieprawidlowosci
w dzialaniu sekundomierza nalezy odstgpi¢ od dalszego
sprawdzania.

‘a3

Sprawdzanie metrologiczne

§ 6.1. Sprawdzanie sekundomierza
elektrycznego obejmuje:

1) sprawdzenie bledu krotkoterminowego,

2) sprawdzenie bledu wskazania przy pomiarze dtu-

giego przedzialu czasu.

2. Sprawdzenie metrologiczne ma na celu wyznacze-
nie wartosci najwigkszego bl¢du krotkoterminowego
oraz wykrycie bledow wynikajacych z niesprawnosci
sekundomierza, jezeli nie zostaly one wykryte podczas
sprawdzania prawidtowosci dziatania. Objawem tych
bledow jest przekroczenie dopuszczalnych wartosci ble-
du wskazania.

metrologiczne

Sprawdzanie bt¢du krétkoterminowego

§ 7.1. Sprawdzenia blgdu krotkoterminowego sekun-
domierza elektrycznego nalezy dokonaé poréwnujac jego
wskazania dla krotkich przedzialow czasu ze wskaza-
niami czgsto$ciomierza — czasomicrza kontrolnego i wy-
znaczajgc bledy wskazan. Wyznaczone w ten sposéb
bledy wskazan zawierajg oprocz bledu krotkoterminowe-
go roéwniez blad dlugoterminowy, ktéry jednak mozna
poming¢ ze wzgledu na niewielki micrzony przedzat
czasu i niewielkie odstrojenic wzgledne czestotliwoscl
wzorcowe] stosowanej w ukladzie sprawdzenia.

2. W przypadku sekundomierza elektrycznego wska-
zowkowego nalezy porownaé wskazania w zakresie jed-
nego obrotu wskazoéwki glownej dla trzech punktéw
podziatki glownej, odpowiadajacych w przyblizeniu jed-
nej czwartej, jednej drugiej i trzem czwartym dlugoSci
podziatki (liczac od punktu zerowego), dokonujac co
najmniej dwéch pomiaréow dla kazdego punktu.

3. W przypadku sekundomierza elektrycznego cyfro-
wego nalezy porOwna¢ wskazania dla przedziatu czasu
o wartosci zblizonej do | s, dokonujgc co najmniej
szeS$ciu pomiarow,

4. W przypadku sekundomicrza elektrycznego o roz-
nych mozliwosciach wyzwalania sprawdzenia wedlug
ust. 2 1 3 nalezy dokona¢ dla jednego. typowego ro-
dzaju sygnatéw _start” 1 .stop” i dla okreSlonych za-
ciskoOw wyzwalania. Poza tym naleZzy poréwnaé wskaza-
nia dla pozostatych rodzajow sygnatow ,start™ i ,stop”
1 zaciskOw wyzwalania, mierzgc dla kazdego rodzaju
sygnatldw lub pary zaciskow co najmniej trzykrotnie
przedzial czasu o wartosci zblizonej do 1 s.

5. Najwigkszy co do wartosci bezwzglgdnej bigd wska-
zania wyznaczony wedlug ust. 2, 3 lub 4 powinien
spelnia¢ wymagania podane w § 5 przepisOw wymie-
nionych w § | ust. 3.

6. Poréwnania wskazan sekundomierza ze wskazania-
mi czgstosciomierza-czasomierza kontrolnego nalezy do-
konywaé w ukladzie, ktdrego schemat blokowy pokaza-
ny jest na rysunku.

W ukladzie tym, w celu porownania wskazan, naciska

‘si¢ w chwili poczatkowej mierzonego przedzialu czasu

przycisk .start® ukladu sterowania, co powoduje jedno-
czesne uruchomienie sekundomierza i czesto$ciomierza-
-czasomierza kontrolnego, a w chwili koncowej przy-
cisk ,.stop”, co powoduje jednoczesne ich zatrzymanie.
W wyniku tego sekundomierz i czg¢sto$ciomierz-czaso-
mierz mierzg jednocze$nie ten sam przedzial czasu.

Sprawdzanie btedu wskazania przy
pomiarze dlugiego przedziatu czasu

§ 8.1. Sprawdzenia bledu wskazania przy pomiarze
dtugiego przedziatu czasu nalezy dokonaé, mierzac co
najmniej dwukrotnie za pomoca sekundomierza spraw-
dzanego i jednocze$nie czg¢stoSciomierza-czasomierza
kontrolnego przedzial czasu o warto§ci roOwnej w przy-

blizeniu zakresowi wskazan, jezeli zakres ten jest nie

mniejszy niz 10* X warto§¢ dziatki elementarnej, lub

i vt dee e ek

e s

T T
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Woltornierz

Zasilanie uktadu

Sygnat napedoweqo
czestot{iwasti corindomeran * ¥
wzarcowef .|
! Geonorater | T ‘i {oek::ztmmze/
akustyczn ' mgc eiektryczny
L. ¥ ,_—g“_; _[/ \A’fﬂﬁ’duwj
kP, k l ) .
ngﬁz[x i;am ' | Steromanie arrgdzenia
" wStop ;
* do wyzwalania

-

sekundomierza **

Wejscie pomiaru

czgstotliwosti Capstosciomierz- Urtad
—czasomierz sterowania
Wejscie pomiaru kontrotny
przedziatu czasu
220V, 50 Hz

*Zamiast generatera akustycznego zaleca sig stosowac w miare mozliwosci
syntezer b dzielnik czestot(iwoscl wzorcowef atho generator akustyczny
synchranizowany czestotliwoseiq wzorcowa, @ zamiast zestawu ztoZonego
Z generatora akustycznego, wzmacniacza macy | transformaiora —jeden

generator mocy.

*XCzestotliwosé | naplecie zasiiania i sterowania powinny byé zgodne z do—
nymi zawartymi w instrukcfi obstugi lub z opisem na sekundomierzu.

Schemat blokowy do poréwnywania wskazan sekundomierza sprawdzanego ze wskazaniami czgstoSciomierza-czasomierza
kontrolnego

o wartoéci rOwnej w przyblizeniu 10* X warto$¢ dziatki
elementarnej, jezeli zakres jest mniejszy*).

2. W przypadku sekundomierza elektrycznego o roz-
nych mozliwosciach wyzwalania pomiary wedtug ust. |
powinny by¢é dokonane przy zastosowaniu jednego ty-
powego rodzaju sygnatow ,start™ i .stop”, doprowadzo-
nych do okre$lonych zaciskdw wyzwalania.

3. Najwigkszy co do wartosci bezwzglednej blad
wskazania 7, wyznaczony na podstawie pomiarow
dokonanych wedtug ust. 11 2, powinien spetnia¢ wy-
magania zawarte w § 5 ust. 1 przepisbw wymienionych
w § | ust. 3, przy czym drugie z tych wymagan uwa-
za si¢ za spelnione, jezeli jest spelniona nieréwno$é
lar | <ldr, J+|Y ) 7
gdzie:

At

krmax

— najwi¢kszy blad krétkoterminowy wyzna-
czony wedtug § 7,

Y, — drednie odstrojenie wzglgdne czestotliwo-
$ci wzorcowej, tj. czgstotliwosci pradu za-
silajacego sekundomierz, w mierzonym
przedziale czasu,

T — warto$¢ poprawna mierzonego przedziatu
czasu.

*) Po przekroczeniu zakresu wskazan sekundomierz zlicza czas
znowu od zera, a wynik pomiaru nalezy obliczy¢ jako sumg wartosci
(lub wiclokrotnosci tej wartosci) odpowiadajacej petnemu zakresowi
wskazan i wartosci wskazania kofncowego.

4. Srednie odstrojenie wzgledne czgstotliwosci wzor-
cowej, potrzebne do oceny speinienia nieréwnosci po-
danej w ust. 3, nalezy wyznaczy¢ dla danego stano-
wiska pomiarowego. Przy zastosowaniu stanowiska po-
miarowego wyposazonego wedlug § 2 ust. 1, nalezy
przed pomiarem przedziatu czasu wedtug ust. 1, nasta-
wié czestotliwo$¢ wzorcowa, mierzac ja co najmniej
trzykrotnie za pomoca czgstosciomierza-czasomierza
kontrolnego z niedokladno$cia nie wigksza niz 1 - 10™
{np. przez pomiar okresu $redniego dla 10 okresdw)
i sprawdzié¢ w ten sam sposéb warto$¢ czgstotliwosci
po pomiarze przedziatu czasu. Srednig warto$é otrzy-
manych w ten sposdéb wynikdéw nalezy przyjac za pod-
stawe do obliczenia Y,, uwzglgdniajac niedoktadnos¢
pomiaru czestotliwoSci. Zaleca sig, jezeli wyposazenie
stanowiska pomiarowego na to pozwala, nastawi¢
1 utrzymywaé $rednie odstrojenie wzgledne czestotli-
wosci wzorcowej o warto$ci mniejszej niz 1 - 1071 tg
utrzymywang warto$¢ przyja¢ do oceny spetnienia wy-
magania podanego w ust. 3.

5. Sprawdzenia bledu wskazania przy pomiarze dtu-
gicgo przedziatu czasu nalezy dokonywac w takim sa-
mym ukladzie pomiarowym, jaki stosuje si¢ przy spraw-
dzeniu biedu krotkoterminowego (§ 7). Zaleca sig,
w miare mozliwo$ci, uzupelnienie tego ukladu o urza-
dzenie programujace, kiore stuzytoby do nastawiania
wartosci mierzonego przedzialu czasu i wytwarzania
wstgpnych sygnatow start” 1 ,stop”.
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Dokumentowanie wynikoéw sprawdzenia

§ 9.1 Wyniki sprawdzenia sekundomierzy elektrycz-
nych nalezy notowaé w zapisce sprawdzania. W szcze-
golnosci nalezy zanotowal najwigkszg warto$¢ bledu
krotkoterminowego, wskazania sekundomierza i czgsto-
$ciomierza-czasomierza kontrolnego oraz obliczone
wartosci blgdu wskazania przy pomiarze dlugiego prze-
dziatu czasu i przyjeta warto$¢ Sredniego odstrojenia
wzglednego czgstotliwosci wzorcowe;j.

2. Jako dokument sprawdzenia sekundomierza wy-
daje si¢ Swiadectwo sprawdzenia wedtug przykladu po-
danego w zalaczniku lub, na Zyczenie zglaszajacego,
zasdwiadczenie o niesprawno$ci zgodnie z zasadami po-
danymi w § 6 przepisdéw wymienionych w § | ust. 3.

Postanowienia koncowe

§ 10.1. Traci moc instrukcja nr 15 Prezesa PKNMiJ
z dnia 24 maja 1977 r. o sprawdzaniu stoperé6w kon-
trolnych elektrycznych (Dz. Norm. i Miar nr 15, nr
klas metrolog. 5,1107/1).

2. Instrukcja wchodzi w zycie z dniem 4 grud-
nia 1985 r.

Prezes
Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar 1 Jakosci
wz. T. Podgdrski

ZALACZNIK

POLSKI KOMITET NORMALIZACIJI,
MIAR | JAKOSCI
Laboratorium
Pomiarow Czasu i Czg¢stotliwosci
Nr zglosz.: L-1/325/82

Pomiarow Czasu 1 Czgstotliwosci PKNMiJ.

Wyniki sprawdzenia s3 nastepujace:
) bfad krotkoterminowy osiaga warlo$é¢ 0,02 s,

SWIADECTWO SPRAWDZENIA

SEKUNDOMIERZ ELEKTRYCZNY, produkcji firmy ..Krizik*, oznaczony numerem fabrycznym 669825, o zakresie pomiarowym
10 s, z dziatkg elementarng 0,01 s, zgtoszony przez Fabryk¢ Samochodéw Osobowych w Warszawie, zostat sprawdzony w Laboratorium

2) blad wskazania rowna si¢ sumie bigdu krétkoterminowego i biedu dtugoterminowego, przy czym blad dtugoterminowy wzglgdny
jest rowny Sredniemu odstrojeniu wzglgdnemu czg¢stotliwodci napigcia zasilajacego sekundomierz.

Sprawdzenia dokonano w temperaturze otoczenia +22°C.

Informacja dla uvzytkownika

Sekundomierz elektryczny powinien by¢ sprawdzany tym czgéciej, im bardziej uciazliwe sa warunki uzytkowania. Zaleca si¢ dokonywa-
nie sprawdzen co 3 lata lub 2lataalbo co roku, a w przypadku bardzo ucigzliwych warunkéw uzytk owania od powiednio czgsciej.

Warszawa, dnia 30 wrzesnia 1982 r.

(pieczgc i podpis kierownika
laboratorium)




METROLOGIA PRAWNA

POLSKIKMITET POStepowa,n.ie 5,1330/1
NORMALIZACJI, MIAR przy czynnosciach
| JAKOSCI metrologicznych

Zatacznik nr 5 do Dziennika Normalizacji i Miar nr 10 z dnia 4 wrzesnia 1985 r., poz. 18

INSTRUKCJA NR 4
PREZESA POLSKIEGO KOMITETU NORMALIZACJI, MIAR I JAKOSCI
z dnia 31 lipca 1985 r.
o sprawdzaniu czujnikéw dZwigniowo-z¢batych z dziatka elementarng o wartosci 0,01 mm, 0,005 mm lub 0,002 mm

Na podstawie art. 8 ust. | pkt | ustawy z dnia
17 czerwea 1966 r. 0 miarach i narz¢dziach pomiarowych
(Dz. U. 2 1966 r. nr 23, poz. 1481z 1972 r. nr 11, poz. 83)
iart. 2 ust. | ustawy z dnia 29 marca 1972 r. o utworzeniu
Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jakosci (Dz. U.
21972 r.nr 11, poz. 821z 1979 r. nr 2, poz. 7) wydaje si¢
nast¢pujacg instrukcje:

Przedmiot sprawdzania

§ 1.1. Instrukcja dotyczy sprawdzania czujnikéw
dZwigniowo-z¢batych z dziatka elementarng o wartosci
0,01 mm, 0,005 mm lub 0,002 mm i gbrnej granicy za-
kresu pomiarowego 0,8 mm, z nastawialnym potoze-
niem katowym koncoéwki pomiarowej. zwanych dalej
" .czujnikami®.

2. Wykonywane sg na ogo6l dwa rodzaje czujnikow
pokazane na rys. lai Ib.

3. Wiasciwosci techniczne i metrologiczne czujnikow
powinny byé zgodne z wymaganiami podanymi w ni-
niejszej instrukcji.

Narzedzia pomiarowe i urzadzenia pomiarowe
pomocnicze stosowane do sprawdzania

§ 2. Do sprawdzania czujnikéw zaleca si¢ stosowaé
nast¢pujgce narzgdzia pomiarowe i urzgdzenia pomia-
rowe pomocnicze:

1) przyrzad do pomiaru przesuwu o warto$ci dziatki

elementarnej 0,001 mm,

2) mikrointerferometr,

3) uzytkowe wzorce chropowatosci,

4) wagg uchylng o wartosci dziatki elementarnej 1 dag

lub dynamometr o wartosci dziatki elementarnej
0,1 N,

5) statyw z ramieniem przesuwnym (rys. 2),

6) statyw zuchwytami do mocowania czujnika (rys. 3),

7) lupg o powigkszeniu od 5X do 8X.

Warunki sprawdzania

§ 3.1. Temperatura pomieszczenia, w ktérym doko-
nuje si¢ sprawdzenia czujnikéw, powinna zawieraé sig
w granicach (20 32)°C.

Rys. 1. Rodzaje czujnikdéw dZwigniowo-z¢gbatych: / — korpus, 2 —
obudowa, 3 — koncoéwka pomiarowa, 4 — wskazowka. 5 — tarcza
z podziatka, 6 — prowadnice

2. Przed rozpoczeciem sprawdzenia czujnik powinien
znajdowaé si¢ w pomieszczeniu pomiarowym przynaj-
mniej przez 6 godzin.

Czynnos$ci sprawdzania

§ 4. Sprawdzanie czujnik6w obejmuje nast¢pujgce
czynnoSci:

1) sprawdzenie stanu og6lnego i poprawno$ci ozna-
czen,
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2) sprawdzenie stanu i chropowatos$ci powierzchni po-
miarowej koncowki,

3) wyznaczenie nacisku pomiarowego,

4) wyznaczenic sity potrzebnej do zmiany nastawie-
nia potozenia katowego koncdéwki pomiarowej,

5) wyznaczenie bledéw wskazan,

) wyznaczenie histerezy pomiarowej,
7y wyznaczenie zakresu rozrzutu wskazan.

Przebieg sprawdzania

Sprawdzanie stanu ogodlnego i poprawnosci oznaczen

§ 5.1, Przed przystapieniem do sprawdzenia nalezy
starannic przemy¢ w benzynie lub innym rozpuszczal-
niku koncdwke pomiarowy oraz prowadnice mocujgce,
a lakze oczvécié szybg ostaniajaca tarczg podziatki.

20 W ooku ogledzin zewngtrzinveh nalezy sprawdzi€,

(SO

V czujimk ma trwate oznaczenie numeru fabrycznego
tub inwentuarzowego,

podziatka i jej oznaczenia cyfrowe oraz oznaczenie
wartosci dziatki elementarne) sa prawidlowe, trwa-
e 1 czytelne,

3) obr&t koncdwki pomiarowej jest popraway, bez
wyczuwalnych luzow 1 zacigé,

potozenie koncowki pomiarowej mozna nasta-
wiaé swobodnic w zakresie co najmniej 90°
w obu kierunkach od potozenia srodkowego,

warazOwka, w dowolnym jej polozeniu, nie doty-
ha tarczy, a koniec wskazowki pokrywa sig
2 krdikim kreskann na odeinku od 0,3 do 0,8 ich
diugosci.

vskazdwka po zwolnieniu koncowki pomiarowe;j
wraca do polozenia wyjsciowego,

urzgdzenie do nastawiania wskazania zerowego
dziata poprawnie,

czujnik nie jest namagnesowany w stopniu po-
wodujacym przyciaganie drobnych kawatkow ze-

ta

4

(¥

6

~d4
~—

o
—

laza, .
powicrzchnie inetalowe nie maja rdzawych plam,
zadr Tub peknigé 1y czy zewngtrzie powierzchnie
nierobocze maj pokiycie antykorozyne oraz czy
«zyba ostaniajgca tarczg¢ nie ma uszkodzen utrud-
niaigeyeh obserwacie,
103 wymienne  trzpienie stuzyce do  zamocowania
Crniha preesuwaja sie swobodie 1 umozliwia-

9

i@ pewne zamocowainie czujnika.

Spiawdzasic stanu i chropowatosci powierzchni
pomiarowej koncowki

§ 6.1. Stan powterzchni pomiarowej koficowki nale-
zv sprawdzi¢ w toku ogledzin zewngtrznych za pomocs
lupy, przy czym nalezy zwrocié uwagg, czy powierzch-
nia kulistej koncdwki nie jest sptaszczona, nie ma rdza-
wych piam, pgknieé, rys lub innych uszkodzen.

2. Chropowato$é powierzchni pomiarowej koncowki
nalezy sprawdzi¢ za pomocg mikrointerferometru, ob-
serwujac przez okular przyrzadu ksztatt prazkow interfe-
reticyjnych.

3. Chropowato$é powierzchni pomiarowej koficowki,
okreSlona wedtug parametru R., nie powinna przekra-
czaé wartosci 0,4 um.

4. Przy kontroli okresowej sprawdzenie chropowato-
§ci powierzchni pomiarowej mozna pominac.

Wyznaczanie nacisku pomiarowego
§ 7.1. Nacisk pomiarowy czujnika nalezy wyznaczy¢
za pomocg wagl uchylnej oraz specjalnego statywu
Z przesuwnym ramieniem. Sposob wzajemnego ustawie-
nia wagi, statywu i czujnika pokazano na rys. 2.

4 2 39
1
} 4“!—;‘%)
'

Ve o

Rys. 2. Wyznaczanie nacisku pomiarowego: / — waga uchylna, 2 —
czujnik sprawdzany. 3 — statyw z przesuwnym ramieniem, 4 — plyt-
id wZOrCLOWa

2. Przed rozpoczgcien: sprawdzenia czujnik powinien
byé tak nastawiony, aby jego wskazOwka znajdowala
si¢ przynajmriej o kilka dziatek elementarnych przed
wskazaniem zerowym, przy swobodnym potozeniu kon-
coOwki pomiarowe).

3. Czujnik nalezy zamocowaé w statywie tak, aby o$
koricowki pomiarowej byla prostopadta do kierunku
pomiaru i opuszcza¢ go do momentu, az powierzch-
nia pomiarowa zetknie si¢ z ptytka wzorcowa o dlugo-
$ci okofo 10 mm ustawiona na szalce wagi, a wskazow-
ks zajmie polozenie zerowe.

4. Odczytlane na podzialce wagi wskazanie, zmniejszo-
ne o wyznaczong uprzednio mas¢ uzytej ptytki wzorco-
wej, daje po odpowiednim przeliczeniu (1 dag = 0,1 N)
warto$¢ nacisku pomiarowego P, przy wskazaniu zero-
wym. Opuszczajge nadal czujnik nalezy odczytaé wska-
zania wagi | wyznaczy¢ wartosci nacisku pomiarowego
odpowiadajace kilku punktom zakresu pomiarowego
czujnika, az do nacisku P2, odpowiadajacemu pelnemu
zakresowi pomiarowemu,

Nastgpnie, podnoszac czujnik, nalezy zaobserwowac
poczatek powrotnego ruchu wskazowki i odczytac¢ na
podziatlce wagi wskazanie dajace warto$¢ Pi nacisku
pomiarowego. Podnoszac dalej czujnik nalezy wyzna-
czy¢ wartoscei nacisku pomiarowego w kilku wybranych
poprzednio punktach zakresu pomiarowego czujnika
oraz warto$é Py tego nacisku przy wskazaniu zerowym.

5. Jako warto$¢ nacisku pomiarowego nalezy przyjac
najwicksza ze znalezionych wartosci przy przesuwaniu
czujnika w obu kierunkach.

6. Maksymalna warto$¢ nacisku pomiarowego nie po-
winna przekracza¢ 0,5 N.
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7. Nacisk pomiarowy mozna roOwniez sprawdzi¢ za po-
moca odpowiednio przystosowanego dynamometru. Do-
bor punktéw zakresu pomiarowego nalezy przyjaé po-
dobnie jak w przypadku stosowania wagi uchylnej.

Wyznaczanie sity potrzebnej do zimiany nastawienia potozenia
katowego koricowki pomiarowej

§ 8.1. Silg potrzebna do zmiany nastawienia potoze-
nia katowego koncoéwki pomiarowej nalezy wyznaczyc
za pomoca wagi uchylnej oraz specjalnego statywu z prze-
suwnym ramieniem, ustawionych jak przy wyznaczaniu
nacisku pomiarowego (rys. 2).

2. Czujnik, zamocowany w statywie jak przy wyzna-
czaniu nacisku pomiarowego, nalezy plynnie opuszczac,
obserwujac jednocze$nie wskazania wagi, az do spowo-
dowania zmiany potozenia katowego koncoéwki pomia-
rowej. :

3. Wartos¢ sity potrzebnej do zmiany nastawienia po-
fozenia katowego koncoéwki pomiarowej czujnika przy
kazdym jej polozeniu powinna byé zawarta w granicach
od 2,5 N do 8.0 N.

4. Sit¢ potrzebna do zmiany nastawienia polozenia
katowego koncowki pomiarowej mozna roéwniez wy-
znaczy¢ bezposrednio za pomocg odpowiednio do tego
celu przystosownego dynamometru.

Wyznaczanie bledow wskazan

§ 9.1. Btgdy wskazan czujnika nalezy wyznaczy¢ za
pomoca przyrzadu do pomiaru przesuwu o wartosci
dziatki elementarnej nie wi¢gkszej niz 0,001 mm, zamo-
cowanego wraz ze sprawdzanym czujnikiem na statywie
ze specjalnymi uchwytami w sposob pokazany na rys. 3.

s

Rys. 3. Wyznaczanie bl¢dow wskazan i histerezy pomiarowej: I —
czujnik sprawdzany, 2 — przyrzad zapewniajacy drobny przesuw
o wymaganej dokladnoSci, 3 — statyw z uchwytami

2. Ptaska koncowke pomiarowa przyrzadu i po-
wierzchni¢ pomiarowa koncowki czujnika nalezy do-
prowadzi¢ do zetknigcia i ustawié tak, aby wskazaniu
zerowemu czujnika odpowiadalo wskazanie przyrzadu
wyrazajace si¢ liczbg calkowita, przy czym o$ koncow-
ki pomiarowej czujnika powinna byé prostopadia do
kierunku przesuwu. Zakres przesuwu mierzonego przez
przyrzad powinien przy tym umozliwiaé sprawdzenie

pelnego zakresu pomiarowego czujnika w obu kierun-
kach odchylenia koncowki pomiarowe;j.

Nast¢pnie nalezy wolno przesuwaé koncowk¢ pomia-
rowa przyrzadu, zatrzymujgc si¢ w okre$lonych punk-
tach pomiarowych, w celu odczytania wskazania przy-
rzadu do pomiaru przesuwu i wskazania czujnika. Ja-
ko biad wskazania w danym punkcie pomiarowym
przyjmuje si¢ roznic¢ mi¢dzy wskazaniem czujnika
a warto$cig dokonanego przesuwu, mierzong za pomo-
c3 zastosowanego przyrzadu.

Sprawdzenia nalezy dokonaé w calym zakresie po-
miarowym czujnika dla wskazan wzrastajacych, po
czym — nie zmieniajac ustawienia czujnika i przyrzadu
do pomiaru przesuwu — nalezy zmieni¢ kierunek prze-
suwu i dokona¢ sprawdzenia dla wskazan malejacych.

Wybrane punkty pomiarowe powinny by¢ réowno-
mierni¢ rozlozone w catym zakreste pomiarowym czuj-
nika. W czastkowym zakresie pomiarowym, znajduja-
cym si¢ w Srodkowej czg¢sci zakresu pomiarowego, na-
lezy wyznaczy¢ bledy wskazan dla zwigkszonej liczby
punktéw pomiarowych. Zalecane odst¢py punktéw po-
miarowych oraz czastkowe zakresy pomiarowe sg poda-
ne w tablicy I.

Tablica 1
Wartos¢ Catkowity za- Odstepy | Czastkowy [ Odstepy
dziatki ele-| kres pomiarowy: | punktow zakres punktow
mentarnej gbérna granica pomiaro- | pomiaro- | pomiaro-
mm zakresu pomia- wych wy wych
TOWERO mm mm mm
mm
0,01 0.8 0,05 0.1 0.01
0,5
0,005 0,5 0,05 0,05 0,005
0.4
0,002 0,2 0,02 0.02 0,002

3. Dla utatwienia obliczefi nalezy sporzadzi¢ wykresy
bledow wskazan (najlepiej na papierze milimetrowym),
odktadajgc na osi odcigtych wskazania czujnika, a na
osi rzednych znalezione ich bledy (rys. 4 i 5).

4. Jako blad wskazan czujnika dla danego kierunku
odchylenia koncéwki w calym jego zakresie pomiaro-
wym przyjmuje si¢ rOznic¢ algebraiczng pomigdzy naj-
wieksza a najmniejsza wartosécia blgdow wskazan znale-
zionych dla obydwu kierunkow wskazan (wzrastajacych
i malejacych). Analogicznie, jako btad wskazan czujni-
ka w czastkowym zakresie pomiarowym przyjmuje si¢
rOéznice algebraiczng miedzy najwicksza a najmniejsza
warto$cig bledow wskazan znalezionych dla obydwu
kierunk6w w tym zakresie.

S. Bledy wskazan nalezy wyznaczy¢ niezaleznie dla
obydwu kierunkéw odchylenia koncéwki pomiarowe;.

6. Jako btad wskazan czujnika w calym i czastko-

_wym zakresie pomiarowym przyjmuje si¢ wartosci wig-

ksze z wyznaczonych dla obu kierunkéw odchylenia
koncéwki pomiarowe;j.
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7. Bledy wskazan czujnikdw przy kazdym nastawie-
niu potozenia katowego dZwigni pomiarowej nie powin-
ny przekraczaé wartosci podanych w tablicy 2.

Tablica Z°
Graniczne dopuszczalne
P . . bledy wskazan
Waurtos¢ dziatki Goérna granica
elementarnej zakresu pomiaro- | wcalym za- [ w czgstko-
mm wego kresie po- | wym zakre-
mm miarowym [ sie pomia-
um rowym
un
0,01 08 10 4
0,5 7
0,005 0.5 6 3
0.4 5
0,002 0,2 4 3

Wyznaczanie histerezy pomiarowej

§ 10.1. Histerez¢ pomiarowg czujnika nalezy wyzna-
czy¢ bezposrednio z wykresu bledow wskazan jako naj-
wieksza roéznice wskazan czujnika w tym samym punk-

cie pomiarowym dla kierunkow wskazan wzrastajacych
1 malejgcych.

2. Histerezg pomiarowa nalezy wyznaczy¢ oddzielnic
dla kazdego podanego kierunku odchylenia koncéwki
pomiarowej.

3. Histereza pomiarowa w kazdym sprawdzanym po-
tozeniu koncowki pomiarowej nie powinna przekraczac
wartoéci podanych w tablicy 3.

Tablica 3
Warto$¢ dzialki elementarnej Histereza pomiarowa
mm pm
0,01 3
0,005 2
0,002

Wyznaczanie zakresu rozrzutu wskazan

§ 11.1, Zakres rozrzutu wskazan czujnika w danym
punkcie zakresu pomiarowego nalezy wyznaczy¢ jako
roznicg migdzy najwickszym a najmniejszym wskaza-
niem czujnika, po kilkakrotnym (minimum 5) doprowa-
dzeniu powierzchni pomiarowej koncéwki do po-
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wierzchni pomiarowej przyrzadu do pomiaru przesuwu
(rys. 3).

2. Zakres rozrzutu wskazan nalezy wyznaczyé co naj-
mniej w trzech punktach zakresu pomiarowego.

3. Jako zakres rozrzutu wskazan czujnika w calym
zakresie pomiarowym nale2y przyjac najwi¢ksza z otrzy-
manych w poszczegdinych punktach roznic.

4. Maksymalna warto$¢ zakresu rozrzutu wskazan
nie powinna przekracza¢ 1/2 wartosci dziatki elemen-
tarnej.

Czynnosci koricowe

§ 12.1. Wyniki sprawdzenia czujnika nalezy odnoto-
waé w karcie ewidencyjnej czujnika lub poda¢ w $wia-
dectwic sprawdzenia.

2. Po zakonczeniu sprawdzenia czujnik nalezy prze-
my¢ benzyng, wytrze¢ do sucha i cz¢dci nie zabezpie-
czone trwale przed korozja pokry¢ cienkg warstwa wa-
zeliny. Czujnik nalezy przechowywaé w przeznaczonym -
do tego celu futerale.

Postanowienie koncowe

§ 13. Instrukcja wchodzi w zycie z dniem 4 grud-
nia 1985 r.

Prezes
Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jakosci
wz. T. Podgorski





